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Figure 2 : D’approche distribuée
permet de construire un opérateur
(par exemple petit) que 1’on peut
ensuite appliquer a n’importe quel
objet (ici, @ gauche un petit humain
et a droite un humain « normal »).
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Figure 4: Le modéle développé
est un mod¢le dynamique. Cha-
que objet est régit par ses com-
portements. Ainsi
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Les quatre vignettes a lire de
gauche a droite et de bas en haut
représentent les quatre étapes
successives d’'un mouvement
possible pour le chien.
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Figure 1 : le modéele développé est
un modele distribué. Dans un tel
modele, le systéme ne sait pas que

d’une pi¢ce fermée (ni y rentrer,
sans qu’il soit nécessaire
d’introduire d’autres informations
dans le systéme).

Figure 3 : la représentation choisie
est de type holophrastique. Cela
permet de détailler la représenta-
tion des objets selon la précision
souhaitée (ici, deux niveaux possi-
bles de représentation d’un hu-
main).

_




